Programa de asignatura
por competencias de educacion superior

Seccion I. Identificaciéon del Curso

Tabla 1. Identificacion de la Planificacion del Curso.

Actualizacién: ~ Abril 06, 2022
Carrera: Ingenieria en Disefio Electronico y Sistemas Inteligentes Teorfa de control |
Academia:  Electrénica/ Clave: 19SDE14
Médulo formativo:  Electrotecnia Seriacion:  19SDE20 - Teoria de control Il
Tipo de curso:  Presencial Prerrequisito:
Semestre:  Quinto Créditos: 5.63 Horas semestre: 90 horas
Teoria: 3 horas Practica: 2 horas Trabajo indpt.: 0 horas Total x semana: 5 horas
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Seccion Il. Objetivos educacionales

Objetivos educacionales

Tabla 2. Objetivos educacionales

Criterios de desempefio

Indicadores

OE2 Los egresados implementaran proyectos Conoceran e implementaran las teorias de gestion y direccién 50% de los egresados conoceran diferentes teorias de gestion y
especializados en sistemas complejos de aplicadas a proyectos. direccién de proyectos
control y electrénicos en organizaciones
publicas o privadas.

OE3 Los egresados resolveran problemas en el Conoceran e implementaran las metodologias de andlisis y 30% de los egresados analizaran un sistema electrénico.
ambito industrial con el desarrollo de disefio de sistemas electrénicos.
proyectos de sistemas electronicos.

OE4 Los egresados se integraran de manera Se integraran al ambito laboral a través de las estadias 30% de los egresados trabajaran de forma colaborativa en el
satisfactoria en el &mbito laboral en las areas | profesionales, trabajando de manera colaborativa en el desarrollo | desarrollo de proyectos en el sector publico.
de electronica del sector publico o privado. de proyectos.

OE5 Los egresados aplicaran y administraran Conoceran e implementaran modelos de sistemas electrénicos y | 30% de los egresados aplicaran modelos de sistemas
sistemas electrénicos y de control de manera | de control. electrénicos o de control.
ética, con responsabilidad social para
contribuir al desarrollo sustentable.

OE6 Los egresados se integraran a redes de Se integraran al trabajo colaborativo en instancias publicas 30% de los egresados trabajaran de forma colaborativa en
colaboracién publicas o privadas para el (Conacyt) o privadas mediante las estadias, las materias de instancias publicas como Conacyt desarrollando proyectos.
desarrollo de proyectos tecnolégicos proyecto y el intercambio con otras instituciones.
nacionales e internacionales.

OE1l Los egresados disefiaran y desarrollaran Conoceran y aplicaran la metodologia de la formulacién, disefio, | 40% de los Egresados seran capaces de formular proyectos
proyectos especializados en sistemas implementacién y evaluacion de Proyectos de tipo Industrial y de | Electrénicos.
complejos de control y electrénicos en tecnologias Electrénicas Emergentes.
organizaciones publicas o privadas.
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AE1

Atributos de egreso de plan de estudios
Aplicar los conocimientos de ciencias basicas,
como la guimica, fisica y matematicas, y las
ciencias de la ingenieria para resolver

problemas dentro del campo de la electronica.

Criterios de desempefio
- Aplicara los conceptos y leyes fisicas fundamentales de la
mecanica clasica para el andlisis de un sistema dinamico.

- Solucionara e interpretara ecuaciones diferenciales ordinarias
para evaluar los modelos dinamicos que se presentan en la

ingenieria.

Componentes
1.1 Sistemas de control automatico.

1.2 Componente del sistema.

1.3 Clasificacion de los sistemas.

2.1 Repaso de la variable compleja.

2.2 Definicién de la transformada de Laplace.

2.3 Teoremas de la trasformada de la Laplace.

2.4 Obtencion de la transformada inversa de Laplace mediante el
desarrollo de fracciones parciales.

2.5 Uso de tablas.

2.6 Solucién de ecuaciones diferenciales utilizando el método de
la transformada de Laplace.

3.1 Definicién de la funcién de transferencia.

3.2 Modelos matemaéticos de sistemas mecéanicos de traslacion.
3.3 Modelos matemaéticos de sistemas mecénicos de rotacion.
3.4 Modelos matemaéticos de sistemas eléctricos.

3.5 Sistemas analogos.

AE3

Implementar estrategias a partir del juicio
ingenieril para sacar conclusiones y tomar
decisiones a partir de analisis estadisticos y
mejorar asi la calidad de los procesos

industriales.

- Resolvera problemas de circuitos eléctricos excitados,
comprobando la solucién con software de simulacion.
- Identificara el orden y el grado de una ecuacion diferencial

ordinaria, para determinar el método de solucién adecuado.

4.1 Diagramas de bloques.

4.2 Algebra de blogues.

4.3 Simplificacién de diagramas de bloques complicados.

4.4 Sistemas MIMO.

4.5 Construccion de diagramas de bloques a partir de un sistema
fisico.

4.6 Gréficos de flujo de sefial.

4.7 Conversiones.
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No. Atributos de egreso de plan de estudios Criterios de desempefio Componentes
5.1 Definiciones.
5.2 Ecuaciones de estado y de salida.
5.3 Representacion de las ecuaciones de sistemas fisicos en el
espacio de estados.
5.4 Correlacion para la obtencion de la funcion de transferencia a
partir de las ecuaciones de estado y de salida.
5.5 Obtencion de la representacion de estado a partir del
diagrama de bloques del sistema.
5.6 Diversas representaciones en el espacio de estados a partir
de la funcion de transferencia.
6.1 Introduccién.
6.2 Sistemas de primer orden.
6.3 Respuesta del sistema de primer orden a la entrada.
6.4 Ejemplo de un sistema de nivel.
6.5 Sistemas de segundo orden.
6.6 Raices de la ecuacion caracteristica.
6.7 Especificaciones de la respuesta transitoria para la entrada
escaldn unitario.
6.8 Sistemas de orden superior.
6.9 Predecir la curva de respuesta a la entrada escalén.
AE6 Reconocer la mejora continua como parte de |- Examinara los conceptos de la Transformada de Laplace como | 7.1 Definicion.

su desarrollo profesional para disefiar e
implementar sistemas analégicos y/o digitales
y resolver problemas dentro del campo de la

electronica.

herramientas de solucion de una ecuacion diferencial ordinaria
para determinar la respuesta de los sistemas dindmicos que se
presentan en su area de ingenieria.

- Examinara, clasificara, e interpretara las caracteristicas y
aplicaciones de los circuitos 0 componentes electronicos para su

aplicacion en sistemas de control basicos.

7.2 Criterio de estabilidad de Routh-Hurwitz.

7.3 Casos especiales.

7.4 Ajuste de la ganancia de un sistema utilizando el criterio de
Routh-Hurwitz.

8.1 Introduccion.

8.2 Tipo de sistema.
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No.

Atributos de egreso de plan de estudios

Criterios de desempefio

Componentes

8.3 Error de estado estable para sistemas con retroalimentacion
unitaria.

8.4 Coeficientes de error estéatico.

8.5 Error en estado estable para sistemas con perturbaciones y
retroalimentacion unitaria.

8.6 Error de estado estable para sistemas con retroalimentacion
no unitaria.

8.7 Error de estado estable para sistemas con retroalimentacion
no unitaria y perturbaciones.

9.1 Introduccion.

9.2 Control dos posiciones.

9.3 Control proporcional.

9.4 Control integral.

9.5 Control PI.

9.6 Control PD.

9.7 Control PID.
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Seccién lll. Atributos de la asignatura

Tabla 3. Atributos de la asignatura

Problema a resolver

Modelar y controlar sistemas haciendo uso del control clasico para encontrar las mejores soluciones a las necesidades.

Atributos (competencia especifica) de la asignatura

Disefiar sistemas de control automatico, mediante los elementos de control clasico, enfocando soluciones a las necesidades tecnolégicas actuales, mejorando y desarrollando los sistemas de control

existentes.

Aportacién a la competencia especifica

Aportacion a las competencias transversales

Saber

Saber hacer

Saber Ser

- Identificar los diagramas de bloques y sistemas de control
mediante los gréaficos y bloques.

- Aplicar los gréficos de flujo de sefial mediante la aplicacién, de
la formula de ganancia de Mason y obtener la funcién de
transferencia, asi como convertir un diagrama a un gréafico o
viceversa.

- Estructurar y simplificar los diagramas de bloques y sistemas

de control mediante los graficos y bloques.

- Identifica, plantea y resuelve problemas.

- Trabaja en forma auténoma.

Producto integrador de la asignatura, considerando los avances por unidad

Realizacién de una solucién de control, mediante el control PD, Pl o PID en un sistema con diferentes variables.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.1. Desglose especifico de la unidad "Introduccion.”

Ndmero y nombre de launidad: 1. Introduccién.

Tiempo y porcentaje para esta unidad:

Teoria:

6 horas

Practica:

5 horas

Porcentaje del programa:

12.22%

Temas y subtemas (secuencia)

Analizar el concepto de sistema de control automatico y sus componentes, diferenciando y clasificando los dos tipos de sistemas de control

Aprendizajes esperados:

cerrado y abierto para representar un sistema fisico o mecanico.

Criterios de desempefio

Estrategias didéacticas

Estrategias de evaluacién

Producto Integrador de la unidad

(Evidencia de aprendizaje de la unidad)

1.1 Sistemas de control automatico.
1.2 Componente del sistema.

1.3 Clasificacion de los sistemas.

Saber:
- Conocer los sistemas de control y sus

sistemas de lazo cerrado o lazo abierto.

Saber hacer:
- Aplicar el sistema de control automatico

asi como los componentes del sistema.

Ser:

- Identifica, plantea y resuelve problemas.

- Trabaja en forma auténoma.

-Exposicion del tema.
-Demostracion de resolucion de ejercicios.

-Investigacion del tema por el alumno.

Evaluacioén formativa:
-Resolucién de ejercicios.
-Implementacion de préacticas

relacionadas al tema, simuladas.

Evaluacién sumativa:

-Acreditaciéon de un examen.

Investigacion sobre la historia del control
automatico y analizara el sistema de

control y sus componentes.

Bibliografia

- Ogata, K. (2003). Ingenieria de Control Moderna. 4° Edicion. Espafia: Ed. Pearson.
- Nice, N. S. (2002). Sistemas de Control para Ingenieria. 3° Edicion. México: Ed. Patria.
- Drof, R.; Bishop, C.; Robert H. (2005). Sistemas de Control Moderno. 10° Edicién. Espafia: Ed. Pearson.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.2. Desglose especifico de la unidad "Transformada de Laplace."

Ndmero y nombre de launidad: 2. Transformada de Laplace.

Tiempo y porcentaje para esta unidad: Teoria: 6 horas Practica: 5 horas Porcentaje del programa: 12.22%

Obtener la transformacion inversa de Laplace mediante el desarrollo de fracciones parciales para aplicarlo en la obtencion de la funcién de
Aprendizajes esperados:
transferencia del sistema a analizar.

Producto Integrador de la unidad

Temas y subtemas (secuencia) Criterios de desempefio Estrategias didéacticas Estrategias de evaluacién
(Evidencia de aprendizaje de la unidad)
2.1 Repaso de la variable compleja. Saber: - Exposicion del tema. Evaluacién formativa: Recopilador de ecuaciones y tablas a
2.2 Definicién de la transformada de - Conocer el uso de las tablas. - Demostracion de resolucién de ejercicios. | -Resolucién de ejercicios. través de métodos.
Laplace. - Investigacion del tema por el alumno. -Implementacién de préacticas relacionadas
2.3 Teoremas de la trasformada de la Saber hacer: al tema, simuladas.
Laplace. - Aplicar la solucién de ecuaciones

2.4 Obtencion de la transformada inversa | utilizando el método de transformada B .
Evaluacién sumativa:

de Laplace mediante el desarrollo de de Laplace. L
- Acreditacion de un examen.

fracciones parciales.

2.5 Uso de tablas.
Ser:
2.6 Solucion de ecuaciones diferenciales B
- Identifica, plantea y resuelve problemas.
utilizando el método de la transformada de . |
- Trabaja en forma auténoma.
Laplace.

Bibliografia

- Ogata, K. (2003). Ingenieria de Control Moderna. 4° Edicion. Espafia: Ed. Pearson.

- Nice, N. S. (2002). Sistemas de Control para Ingenieria. 3° Edicion. México: Ed. Patria.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.3. Desglose especifico de la unidad "Modelos Matematicos y Funciones de Transferencia."

Ndmero y nombre de launidad: 3. Modelos Matematicos y Funciones de Transferencia.

Tiempo y porcentaje para esta unidad: Teoria: 6 horas Practica:

5 horas Porcentaje del programa: 12.22%

Aprendizajes esperados:
generar un analisis de control al sistema.

- Conocer los modelos matematicos de los sistemas mecanicos de traslacion, mecanicos de rotacion para obtener su funcién de transferencia y poder

Producto Integrador de la unidad

3.2 Modelos matematicos de sistemas ejercicios.

sus funciones de transferencia.

3.3 Modelos mateméticos de sistemas Saber hacer:

mecanicos de rotacion. - Aplicar los modelos matematicos de los

3.4 Modelos mateméticos de sistemas sistemas mecanicos y eléctricos.

mecanicos de traslacion. - Investigacion del tema por el alumno.

- Implementacion de préacticas

relacionadas al tema, simuladas.

Evaluacién sumativa:

- Acreditaciéon de un examen

Temas y subtemas (secuencia) Criterios de desempefio Estrategias didéacticas Estrategias de evaluacién
(Evidencia de aprendizaje de la unidad)
3.1 Definicién de la funcién de Saber: - Exposicion del tema. Evaluacién formativa: Recopilador de los distintos métodos y
transferencia. - Conocer los métodos indicados, asi como | - Demostracion de resoluciéon de - Resolucioén de ejercicios. modelos matematicos.

eléctricos.
3.5 Sistemas analogos. Ser:
- Identifica, plantea y resuelve problemas.
- Trabaja en forma auténoma.
Bibliografia

- Ogata, K. (2003). Ingenieria de Control Moderna. 4° Edicion. Espafa: Ed. Pearson.
- Nice, N. S. (2002). Sistemas de Control para Ingenieria. 3° Edicion. México: Ed. Patria.
- Roca, C. A. (2002). Control de Procesos. 2° Edicion. México: Ed. Alfaomega.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.4. Desglose especifico de la unidad "Diagramas de Bloques y Graficos de Flujo de Sefial."

Ndmero y nombre de launidad: 4. Diagramas de Bloques y Gréficos de Flujo de Sefial.

Tiempo y porcentaje para esta unidad:

Teoria:

6 horas

Practica:

6 horas

Porcentaje del programa:

13.33%

Temas y subtemas (secuencia)

Criterios de desempefio

Estrategias didéacticas

Aprendizajes esperados: - Conocer sistemas de control mediante el algebra de bloques, para representar un sistema fisico con diagramas de bloques.

Estrategias de evaluacién

Producto Integrador de la unidad

(Evidencia de aprendizaje de la unidad)

4.1 Diagramas de bloques.

4.2 Algebra de bloques.

4.3 Simplificacién de diagramas de blogue!
complicados.

4.4 Sistemas MIMO.

4.5 Construccion de diagramas de bloques|
a partir de un sistema fisico.

4.6 Gréficos de flujo de sefial.

4.7 Conversiones.

Saber:
- Identificar sistemas de control, bloques y

gréaficos de flujo de sefial.

Saber hacer:
- Analizar los componentes de los

diagramas de bloques, las reglas de

algebra y formula la ganancia de Mason.

Ser:
- Identifica, plantea y resuelve problemas.

- Trabaja en forma auténoma.

- Exposicion del tema.
- Demostracion de resolucion de

ejercicios.

- Investigacion del tema por el alumno.

Evaluacién formativa:
- Resolucion de ejercicios.
- Implementacion de practicas

relacionadas al tema, simuladas.

Evaluacion sumativa:

- Acreditacion de un examen.

Recopilador de diagramas de bloques

gréficos y sistema MIMO.

Bibliografia

- Ogata, K. (2003). Ingenieria de Control Moderna. 4° Edicion. Espafia: Ed. Pearson.
- Nice, N. S. (2002). Sistemas de Control para Ingenieria. 3° Edicion. México: Ed. Patria.
- Roca, C. A. (2002). Control de Procesos. 2° Edicion. México: Ed. Alfaomega.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.5. Desglose especifico de la unidad "Modelado en el Espacio de Estados."

Ndmero y nombre de launidad: 5. Modelado en el Espacio de Estados.

Tiempo y porcentaje para esta unidad: Teoria: 6 horas Practica: 6 horas Porcentaje del programa: 13.33%

Aprendizajes esperados: Obtener el diagrama de blogques del sistema para obtener sus representacion en espacio de estado a partir de la funcion de transferencia.

Producto Integrador de la unidad

Temas y subtemas (secuencia) Criterios de desempefio Estrategias didéacticas Estrategias de evaluacién
(Evidencia de aprendizaje de la unidad)
5.1 Definiciones. Saber: - Exposicion del tema. Evaluacién formativa: Recopilador de las ecuaciones de sistemas
5.2 Ecuaciones de estado y de salida. - Identifica la correlacién para la obtenciéon | - Demostracion de resoluciéon de - Resolucioén de ejercicios. fisicos en el espacio de estados a partir del
5.3 Representacion de las ecuaciones de | de la funcién a partir de las ecuaciones de | ejercicios. - Implementacion de practicas . .
diagrama de bloques del sistema.
sistemas fisicos en el espacio de estados. | estado y salida. - Investigacion del tema por el alumno. relacionadas al tema, simuladas.

5.4 Correlacién para la obtencion de la
funcién de transferencia a partir de las Saber hacer:

Evaluacion sumativa:
ecuaciones de estado y de salida. - Realizar ecuaciones de sistemas fisicos.

- Acreditacion de un examen.
5.5 Obtencion de la representacion de
estado a partir del diagrama de bloques del | Ser:

sistema. - Identifica, plantea y resuelve problemas.
5.6 Diversas representaciones en el - Trabaja en forma auténoma.

espacio de estados a partir de la funcién de

transferencia.

Bibliografia

- Ogata, K. (2003). Ingenieria de Control Moderna. 4° Edicién. Espafia: Ed. Pearson.
- Nice, N. S. (2002). Sistemas de Control para Ingenieria. 3° Edicion. México: Ed. Patria.
- Roca, C. A. (2002). Control de Procesos. 2° Edicion. México: Ed. Alfaomega.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.6. Desglose especifico de la unidad "Andlisis de Respuesta Transitoria."

Ndmero y nombre de launidad: 6. Analisis de Respuesta Transitoria.

Tiempo y porcentaje para esta unidad: Teoria: 6 horas Practica: 5 horas Porcentaje del programa: 12.22%

Conocer los sistemas de primer orden a la entrada y los sistemas de segundo orden, para determinar los parametros de disefio de sistemas de
Aprendizajes esperados:
control.

Producto Integrador de la unidad

Temas y subtemas (secuencia) Criterios de desempefio Estrategias didéacticas Estrategias de evaluacién
(Evidencia de aprendizaje de la unidad)
6.1 Introduccion. Saber: - Exposicion del tema. Evaluacién formativa: Diagramas de bloques y ecuaciones de
6.2 Sistemas de primer orden. - Conoce los sistemas de primer orden de | - Demostracion de resoluciéon de - Resolucioén de ejercicios. respuesta del sistema de primer y segundo
6.3 Respuesta del sistema de primer order| la entrada y los sistemas de segundo ejercicios. - Implementacion de préacticas orden.
a la entrada. orden. - Investigacion del tema por el alumno. relacionadas al tema, simuladas.

6.4 Ejemplo de un sistema de nivel.

6.5 Sistemas de segundo orden. Evaluacién sumativa:
Saber hacer:

6.6 Raices de la ecuacion caracteristica. . . - Acreditacion de un examen.
- Realizar diagramas de bloque, modelos

6.7 Especificaciones de la respuesta n B .
matematicos y funcién de transferencia.

transitoria para la entrada escalén unitario.

6.8 Sistemas de orden superior.
Ser:
6.9 Predecir la curva de respuesta a la "
- Identifica, plantea y resuelve problemas.
entrada escal6n. . )
- Trabaja en forma auténoma.

Bibliografia

- Ogata, K. (2003). Ingenieria de Control Moderna. 4° Edicion. Espafia: Ed. Pearson.
- Nice, N. S. (2002). Sistemas de Control para Ingenieria. 3° Edicion. México: Ed. Patria.
- Roca, C. A. (2002). Control de Procesos. 2° Edicion. México: Ed. Alfaomega.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.7. Desglose especifico de la unidad "Estabilidad."

Ndmero y nombre de launidad: 7. Estabilidad.

Tiempo y porcentaje para esta unidad: Teoria: 6 horas Practica:

5 horas Porcentaje del programa: 12.22%

Aprendizajes esperados: Conocer y aplicar un criterio de estabilidad de Routh-Hurwitz para determinar la estabilidad de un sistema fisico.

Producto Integrador de la unidad

7.4 Ajuste de la ganancia de un sistema

utilizando el criterio de Routh-Hurwitz.
Saber hacer:

- Realizar diagramas de bloque, modelos

matematicos y funcién de transferencia

Ser:
- Identifica, plantea y resuelve problemas.

- Trabaja en forma auténoma.

Temas y subtemas (secuencia) Criterios de desempefio Estrategias didéacticas Estrategias de evaluacion
(Evidencia de aprendizaje de la unidad)
7.1 Definicion. Saber: - Exposicion del tema. Evaluacion formativa: Diagramas de blogques y ecuaciones de
7.2 Criterio de estabilidad de - Conocer los sistemas de primer orden de | - Demostracion de resoluciéon de - Resolucioén de ejercicios. respuesta del sistema de primer y segundo
Routh-Hurwitz. la entrada y los sistemas de segundo ejercicios. - Implementacion de practicas orden.
7.3 Casos especiales. orden. - Investigacion del tema por el alumno. relacionadas al tema, simuladas.

Evaluacion sumativa:

- Acreditacion de un examen

Bibliografia

- Ogata, K. (2003). Ingenieria de Control Moderna. 4° Edicion. Espafia: Ed. Pearson.
- Nice, N. S. (2002). Sistemas de Control para Ingenieria. 3° Edicién. México: Ed. Patria.
- Roca, C. A. (2002). Control de Procesos. 2° Edicion. México: Ed. Alfaomega.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.8. Desglose especifico de la unidad "Error de Estado Estable o Estacionario.”

Ndmero y nombre de launidad: 8. Error de Estado Estable o Estacionario.

Tiempo y porcentaje para esta unidad: Teoria: 6 horas Practica: 5 horas Porcentaje del programa: 12.22%

Aprendizajes esperados: Conocer los tipos de sistemas y de error de estado, para determinar los pardmetros de disefio de sistemas de control.

Producto Integrador de la unidad

Temas y subtemas (secuencia) Criterios de desempefio Estrategias didéacticas Estrategias de evaluacién
(Evidencia de aprendizaje de la unidad)

8.1 Introduccion. Saber: - Exposicion del tema. Evaluacién formativa: Formulario de tipos de sistemas con sus
8.2 Tipo de sistema. - Identificar los tipos de errores - Demostracion de resolucion de - Resolucioén de ejercicios. ejemplos.
8.3 Error de estado estable para sistemas | dependiendo su tipo. ejercicios. - Implementacion de practicas
con retroalimentacién unitaria. - Investigacion del tema por el alumno. relacionadas al tema, simuladas.
8.4 Coeficientes de error estatico. Saber hacer:
8.5 Error en estado estable para sistemas | - Reconocer los tipos de errores (error en el Evaluacién sumativa:
con perturbaciones y retroalimentacion - Acreditacion de un examen.

sistema con perturbaciones y

unitaria. . . o L
retroalimentacion unitaria, no unitaria y

8.6 Error de estado estable para sistemas .
con perturbaciones).

con retroalimentacion no unitaria.
8.7 Error de estado estable para sistemas Ser-

con retroalimentacion no unitaria -
y - Identifica, plantea y resuelve problemas.

perturbaciones. . .
- Trabaja en forma auténoma.

Bibliografia

- Ogata, K. (2003). Ingenieria de Control Moderna. 4° Edicion. Espafia: Ed. Pearson.
- Nice, N. S. (2002). Sistemas de Control para Ingenieria. 3° Edicion. México: Ed. Patria.
- Drof, R.; Bishop, C.; Robert H. (2005). Sistemas de Control Moderno. 10° Edicion. Espafia: Ed. Pearson.

FSGC-209-7-INS-11 REV.D (A partir del 12 de octubre de 2019) Péagina 14 de 15



V. Perfil docente

Tabla 5. Descripcion del perfil docente

Perfil deseable docente para impartir la asignatura

Carrera(s): - Ingenieria en Disefio Electronico y Sistemas Inteligentes.

- Ingenieria Electrénica o carrera afin. o carrera afin

- Experiencia profesional relacionada con la materia.

- Experiencia minima de dos afios

- Licenciatura en el area de conocimiento. Preferentemente Maestria relacionada con el area de conocimiento.
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